
МИНИСТЕРСТВО ТРАНСПОРТА РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ 
Федеральное агентство железнодорожного транспорта 

 Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение 
высшего образования 

"Дальневосточный государственный университет путей сообщения" 
(ДВГУПС) 

  

              
 
 

              

        УТВЕРЖДАЮ 
              
        Зав.кафедрой   
                      (к602) Электротехника, электроника и 

электромеханика 

                     

 

            Скорик В.Г.,  канд. 

техн. наук, доцент 
           

       27.05.2022             
              

РАБОЧАЯ ПРОГРАММА 
              
дисциплины Теория автоматического управления 

   
              
для специальности 23.05.05 Системы обеспечения движения поездов  
              
Составитель(и): главный инженер проекта ООО МИП-Электроцентр, Гуляев А.В, 
                  

Обсуждена на заседании кафедры:  (к602) Электротехника, электроника и электромеханика 
              

Протокол от 11.05.2022г. № 9 
              
              

              Обсуждена на заседании методической комиссии учебно-структурного подразделения: Протокол от 

27.05.2022 г. № 7 

              

г. Хабаровск 
2022 г.   



стр. 2   

      Визирование РПД для исполнения в очередном учебном году 

   
Председатель МК РНС 

__ __________ 2023 г. 

   
Рабочая программа пересмотрена, обсуждена и одобрена для 
исполнения в 2023-2024 учебном году на заседании кафедры 
(к602) Электротехника, электроника и электромеханика 

   
 Протокол от  __ __________ 2023 г.  №  __ 

Зав. кафедрой Скорик В.Г.,  канд. техн. наук, доцент 

   
      Визирование РПД для исполнения в очередном учебном году 

   
Председатель МК РНС 

__ __________ 2024 г. 

   
Рабочая программа пересмотрена, обсуждена и одобрена для 
исполнения в 2024-2025 учебном году на заседании кафедры 
(к602) Электротехника, электроника и электромеханика 

   
 Протокол от  __ __________ 2024 г.  №  __ 

Зав. кафедрой Скорик В.Г.,  канд. техн. наук, доцент 

   
      Визирование РПД для исполнения в очередном учебном году 

   
Председатель МК РНС 

__ __________ 2025 г. 

   
Рабочая программа пересмотрена, обсуждена и одобрена для 
исполнения в 2025-2026 учебном году на заседании кафедры 
(к602) Электротехника, электроника и электромеханика 

   
 Протокол от  __ __________ 2025 г.  №  __ 

Зав. кафедрой Скорик В.Г.,  канд. техн. наук, доцент 

   
      Визирование РПД для исполнения в очередном учебном году 

   
Председатель МК РНС 

__ __________ 2026 г. 

   
Рабочая программа пересмотрена, обсуждена и одобрена для 
исполнения в 2026-2027 учебном году на заседании кафедры 
(к602) Электротехника, электроника и электромеханика 

   
 Протокол от  __ __________ 2026 г.  №  __ 

Зав. кафедрой Скорик В.Г.,  канд. техн. наук, доцент 

  



             стр. 3 

                
Рабочая программа дисциплины  Теория автоматического управления 

разработана в соответствии с ФГОС, утвержденным приказом Министерства образования и науки Российской Федерации от 

27.03.2018 № 217 

Квалификация инженер путей сообщения   
                
Форма обучения заочная   
                
ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В ЗАЧЕТНЫХ ЕДИНИЦАХ С УКАЗАНИЕМ КОЛИЧЕСТВА 

АКАДЕМИЧЕСКИХ ЧАСОВ, ВЫДЕЛЕННЫХ НА КОНТАКТНУЮ РАБОТУ ОБУЧАЮЩИХСЯ С 

ПРЕПОДАВАТЕЛЕМ (ПО ВИДАМ УЧЕБНЫХ ЗАНЯТИЙ) И НА САМОСТОЯТЕЛЬНУЮ РАБОТУ 

ОБУЧАЮЩИХСЯ 

  

                
Общая трудоемкость  4 ЗЕТ   
    
Часов по учебному плану 144  Виды контроля на курсах:  
 в том числе:   зачёты (курс)    3 

контрольных работ  3 курс (1) 
 

 контактная работа 8   
 самостоятельная работа 132   

 часов на контроль 4   
Распределение часов дисциплины по семестрам (курсам)  

 
          

Курс 3 
Итого 

     
Вид занятий УП РП      

Лекции 4 4 4 4      
Лабораторные 4 4 4 4      
Итого ауд. 8 8 8 8      
Кoнтактная 

рабoта 
8 8 8 8      

Сам. работа 132 96 132 96      
Часы на контроль 4 4 4 4      

Итого 144 108 144 108        
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1. АННОТАЦИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

1.1 Классификация систем автоматического управления, Математическое описание систем автоматического 

управления, Линейные стационарные системы автоматического управления, Минимально-фазовые динамические 

звенья и их характеристики, Описание системы автоматического управления в частотной области, Принципы и 

законы регулирования, Устойчивость систем автоматического управления, Оценка качества систем 

автоматического управления, Синтез системы автоматического управления, Нелинейные системы автоматического 

управления. Системы импульсные, Системы цифровые, Системы релейного действия. Системы экстремальные, 

оптимальные, системы адаптивные. Типы датчиков и элементов автоматики. Перспективы развития 

автоматического управления. Математическое описание линейных систем автоматического управления. Точность и 

чувствительность систем. Устойчивость систем автоматического управления. Оценка качества переходного 

процесса. Корректирующие устройства и методы их синтеза. Системы автоматического управления других типов. 

    
2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

Код дисциплины: Б1.О.18 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося: 

2.1.1 Высшая математика 

2.1.2 Информатика 

2.1.3 Теория дискретных устройств 

2.1.4 Высшая математика 

2.1.5 Общий курс железнодорожного транспорта и развития техники управления движением поездов 

2.1.6 Теоретические основы электротехники 

2.1.7 Электроника 

2.1.8 Физика 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Теория дискретных устройств 

2.2.2 Электроснабжение железных дорог 

2.2.3 Автоматизация систем электроснабжения 

2.2.4 Эксплуатация технических средств обеспечения движения поездов 

2.2.5 Научно-исследовательская работа 

    
3. ПЕРЕЧЕНЬ ПЛАНИРУЕМЫХ РЕЗУЛЬТАТОВ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ), 

СООТНЕСЕННЫХ С ПЛАНИРУЕМЫМИ РЕЗУЛЬТАТАМИ ОСВОЕНИЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

ОПК-5: Способен разрабатывать отдельные этапы технологических процессов производства, ремонта, эксплуатации 

и обслуживания транспортных систем и сетей, анализировать, планировать и контролировать технологические 

процессы 

Знать: 

Инструкции, технологические карты, техническую документацию в области техники и технологии работы транспортных 

систем и сетей, организацию работы подразделений и линейных предприятий железнодорожного транспорта. 

Уметь: 

Разрабатывать отдельные этапы технологических процессов производства ремонта, эксплуатации и обслуживания 

транспортных систем и сетей, анализировать, планировать и контролировать технологические процессы, осуществлять 

контроль соблюдения требований, действующих технических регламентов, стандартов, норм и правил в области 

организации, техники и технологии транспортных систем и сетей. 

Владеть: 

Навыками контроля и надзора технологических процессов. 

    
ПК-5: Способен проводить, на основе современных научных методов, в том  числе при использовании 

информационно-компьютерных технологий,  исследования      влияющих факторов, технических систем и 

технологических процессов в  области проектирования, эксплуатации, технического обслуживания и ремонта 

объектов системы обеспечения  движения поездов. 

Знать: 

Современные научные методы исследований технических систем и технологических процессов в области проектирования, 

эксплуатации, технического обслуживания и ремонта объектов системы обеспечения движения поездов. 

Уметь: 

Применять методики, средства анализа и моделирования (в том числе информационно-компьютерные технологии) для 

анализа состояния и динамики явлений (факторов), процессов и объектов системы обеспечения движения поездов. 

Интерпретировать явления и процессы на объектах системы обеспечения движения поездов, результаты их анализа и   
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моделирования в интересах проводимого исследования. 

Владеть: 

Навыками разработки программы и методики испытаний объектов системы обеспечения движения поездов. 
Навыками разработки предложения по внедрению результатов научных исследований в области системы обеспечения 

движения поездов. 

            
4. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ), СТРУКТУРИРОВАННОЕ ПО ТЕМАМ (РАЗДЕЛАМ) С 

УКАЗАНИЕМ ОТВЕДЕННОГО НА НИХ КОЛИЧЕСТВА АКАДЕМИЧЕСКИХ  ЧАСОВ И ВИДОВ УЧЕБНЫХ 

ЗАНЯТИЙ 

Код 

занятия 
Наименование разделов и тем /вид 

занятия/ 
Семестр / 

Курс 
Часов 

Компетен- 
ции 

Литература 
Инте 
ракт. 

Примечание 

 Раздел 1. Лекции       
1.1 Основные понятия об управлении 

процессами и классификация систем 

автоматического управления (САУ). 

/Лек/ 

3 2  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 Э2 

0  

1.2 Характеристики инерционных 

звеньев 1 -го и 2-го порядка. /Лек/ 
3 1  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 Э2 

0  

1.3 Понятие оптимальных САУ. 

Критерии оптимальности САУ. 

Постановка задачи синтеза 

оптималь-ных САУ. /Лек/ 

3 1  Л1.1Л2.1Л3.2 
Э1 Э2 

0  

 Раздел 2. Практические занятия       
2.1 Практ. занятие 2. Частотные 

характеристики САУ. /Лаб/ 
3 2  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 

0  

2.2 Практ. занятие 3. Исследование 

типовых линейных звеньев. /Лаб/ 
3 2  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 

0  

 Раздел 3. Контроль       
3.1 Подготовка отчётов по практическим 

заданиям 
/Ср/ 

3 44  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 Э2 

0  

3.2 Изучение литературы. Выполнение 

контрольной работы /Ср/ 
3 52  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 Э2 

0  

3.3 /Зачёт/ 3 4  Л1.1Л2.1Л3.1 

Л3.2 
Э1 Э2 

0  

            

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ 

Размещены в приложении 

            
6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

6.1. Рекомендуемая литература 

6.1.1. Перечень основной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля) 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год 

Л1.1 Коновалов Б.И., 

Лебедев Ю.М. 
Теория автоматического управления: учеб. пособие для вузов Санкт-Петербург: Лань, 2010, 

6.1.2. Перечень дополнительной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля) 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год 

Л2.1 Доронин С.В. Теория систем автоматического управления и регулирования: 

учеб. пособие 
Хабаровск: Изд-во ДВГУПС, 

2012, 

6.1.3. Перечень учебно-методического обеспечения для самостоятельной работы обучающихся по дисциплине 

(модулю) 

 Авторы, составители Заглавие Издательство, год 

Л3.1 Зиссер Я.О. Теория автоматического управления: Метод. указания по 

вып. практ. заданий 
Хабаровск: Изд-во ДВГУПС, 

2007,   
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 Авторы, составители Заглавие Издательство, год 

Л3.2 Зиссер Я.О. Теория автоматического управления: метод. пособие по 

выполнению практических заданий 
Хабаровск: Изд-во ДВГУПС, 

2014, 

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет", необходимых для освоения 

дисциплины (модуля) 

Э1 Электронный каталог НТБ  
Э2 Научная электронная библиотека eLIBRARY.RU  

6.3 Перечень информационных технологий, используемых при осуществлении образовательного процесса по 

дисциплине (модулю), включая перечень программного обеспечения и информационных справочных систем 

(при необходимости) 
6.3.1 Перечень программного обеспечения 

6.3.2 Перечень информационных справочных систем 

 Компьютерная справочно-правовая система "КонсультантПлюс". 

      
7. ОПИСАНИЕ МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЙ БАЗЫ, НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ ОСУЩЕСТВЛЕНИЯ 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ) 

 

      
8. МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Для рационального распределения времени обучающегося по разделам дисциплины и по видам самостоятельной работы 

студентам предоставляется календарный план дисциплины, а также учебно-методическое и информационное обеспечение, 

приведенное в данной рабочей программе. 
В процессе обучения студенты должны усвоить научные основы предстоящей деятельности, научиться управлять развитием 

своего мышления. С этой целью они должны освоить различные алгоритмы мышления по изучению дисциплины . 

Алгоритмы развития мышления выстраиваются так, чтобы знания (закон, закономерность, определение, вывод, правило и т. 

д.) могли применяться при выполнении заданий (решении задач). 
Для эффективного обучения и приобретения предполагаемых федеральным государственным образовательным стандартом 

навыков, умений, владений и профессиональной компетенции  необходимо строго соблюдать график выполнения 

самостоятельной работы. Необходимым также является своевременное выполнение аудиторных х работ в соответствии с 

предложенным календарным планом дисциплины. 
Для лучшего усвоения дисциплины рекомендуется при подготовке к практическим  занятиям использовать литературу, 

указанную в списке рекомендуемых источников, а также соответствующие методические разработки ДВГУПС. 

 


